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Zafizeni pro méfeni rotaénich souéisti, zejména &isti valivych loZisek

P#ihlaSeno, 23. dubna 1958 (PV 2195-58)
Platnost patentu od 23. dubna 1958

———— ———,

-

Ve strojirenstvi, zejména ve vyrobé& valivych loZisek, je &asto poZadovino
tfidit vyrobené soudasti podle rozmért do obecného poétu skupin. T¥idéni se
provadi bud ruéné, nebo poloautomatickymi &i automatickymi zafizenimi raz-
nych typi a konstrukci. Spolefnou nevyhodou viech téchto zafizeni je maly
vykon, omezeny podet tiidicich skupin a nevyhodnost pfi tfidéni vét§ich téles.

Popisovany vynalez umoZfiuje t¥idéni rotaénich téles, zejména soufisti
valivych loZisek s velkou pfesnosii a s vysokym vykonem.

Podstatou vynilezu je méfici zafizeni, 'u néhoz kotoué, dopravujici mé-
fené soucastky, se otid€¢i nepferuSovanym pohybem stidlou rychlosti ~a ma na
obvedu zafezy, které postupné prochaze]i plnicim mistem, v ném% se plni mé&-
fenymi sou&astkami, dale prochdzi méficim mistem a posléze tfidicim mistem
tvofenym Fadou klapek uspofadanych v kruhu na zbyvajici éasti obvodu ko-
toude. Zde se méfené souéastky- tfidi do obecneho poétu tfid podle rozméru

- nebo geometrického tvaru.

Vynélez je. ddle vysvétlen na vykresech, pfedstavujicich na obr. 1 celkové
uspofidani “méFiciho zafizeni, na obr. 2 a 3 detaily podivactho zafizeni, na
obr. 4 obecny princip méficiho zafizeni a ma obr. 5 aZ 20 detaily méficiho
zafizeni pro riizné tvary kontrolovanych souéisti.

Kotou¢ 1 podle obr. 1, otilejici se nepieruSovanym pohybem konstantni '
rychlosti ve sméru §ipky, mad na obvodu uréity poéet vyiezi Kontrolované
soucdsti se” pfivadéji ze zasobniku do podavactho zafizeni 3. -jei bude jesté
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blife popsino. Podavaci zafizeni 3 je uzpusobeno tak, Ze kazZdy vyrez 2 kotouce
1 se naplni jednou kontrolovanou soudasti, ]ez ]e uniSena k mé&ficimu mistu
4, Prichodem méficim mistem 4 je soufist zméfena a je pak vytfidéna podle
svého - rozméru do prislusne tfidici skupiny 5. Vsechny t¥idici skupiny jsou
ovlddiny zde neoznafenymi klapkami umisténymi v kruhu podél obvodu:ko-
touce 1. KaZdé té&lisko obdrzi bezprostredpe RO zméfeni zdznam, ktery vy-
jadfuje velikost naméfené hodnoty Klapky jsou ovlédany elektromagnety, které
vstoupi v &innost tehdy, nachizi-li se télisko ptisluSného rozméru nad klapkou
odkryva]ici pruchod do uréené tfidici skup;qy 5. Kaidy zdznam se po splnéni
své funkce rusi. Takovym usporaganim jsouy ztrdatové &asy proti dosavadnfm
konstrukcim sniZeny na minimum a ie qmozneno podstatné zvySeni vykonu
méfictho zafizeni. Popsane FeSeni umozpp]e také pouZiti zafizeni pro t¥idé&ni
télisek zna¢né& vétiich, .neZ bylo aZ dos&d oﬁvykle

Rodavaci zafizenj je podrobneu zpazorneno na’ gbrazku 2 a na obraz-
ku 3. Kontrpolované souéistky 6, v tqmto pfipadé valiva télesa, jsou pFiva- -
déna privodni trubkou 7 na horni plochu rovinného kruhového podavaciho ta-
lite 8, ktery se otaéi stalou rychlosti ve sméru §ipky. Ze sloupce téles 6 v pfi-
vodni trubkge 7 odvadi podavaci talif 8 tfenim ]edno téleso 6 za druhym a po-
dava je ve sméru otafeni podavaciho talife 8 smérem k v§feztim 2 rotujiciho
kotouée 1. Misto podavac1ho talife 8 miiZe byt pouZito podobneho zafizeni, jeZ
kona pohyb primocary. Kontrolované soudasti 6 podle obr. 4 jsou kotouéem
1 protladovany dv&ma mé&ficimi dotyky, a to pevnhym dotykem 9 a pohyblivim
dotykem 10. Pevny dotyk 9 je upevnén na zikladni desce 11, zatimco poayb-
livy dotyk 10 je upevn®n mna ramenu 12, jez je vykyvné kolem bodu 13 a jez
je tlateno smérem na pevny dotyk 9 pruZinou 14. JestliZe neni mezi dvéma
dotyky 9, 10 méfend soudistka 6, narazi rameno 12 na doraz 14a, ktery ome-
zuje pohyb ramena 12 a dotyku 10. Pevny dotyk 9 ma kruhovy oblouk polo-
méru r. Pohyblivy dotyk 10 miZe mit také kruhovy oblouk nebho miaZe byt ro-
vinny. Polohu pohyblivého dotyku 10 méfi snimaé 15, napfiklad induktivni,
ktery spolu s elektronickym ¢&lenem je uzplsoben tak, Ze zméfi maximalni vy-
chylku pohyblivého dotyku 10 pfi prichodu télesa 6. Rameno 12 znaéné zlep-
Suje pfesnost méfeni, nebof zabraifuje, aby se nepfiznivdi naméahani od pro-

. chizejiciho té€lesa 6 nepfendfela na snimaé 15.

Aby bylo moZno tfidit télesa jiného druhu, jé nutno vyménit kotoué¢ 1,

- pevny dotyk 9 a pohyblivy dotyk 10.

V daliim je na obr. 5 aZ obr. 20 popsdno né&kolik typickych p¥ikladd pouZiti.

Pro t¥idéni kuli€ek je vyhodni dprava podle obr. 5 a 6. Plochy 16 a 17
obou dotykdt 9 a 10 jsou paralelni, plocha 18 ve vyfezu kotouce 1 je rovinna
a kelma na zakladni desku 11.

Pro viledky je vyhodni tdprava podle obr. 7 a 8. Oba dotyky 29 i 20
maji bfity nebo velmi Gzké plotky 26 a 27. Vyfezy kotoude 21 jsou opatfeny
dvéma bfity nebo velmi Gzkymi plo§kami 28. . .

. Pro kuZeliky je vyhodni dprava podle obr. 9 a 10. Oba dotyky 39 i 30
maj¢ bfity nebo velmi. Gzké plosky 36 a 37, ieZ jsou podbrouSeny pod tdhlem
rovnym poloviné vrcholového dhlu kuzeliku. Vyrezy kotouée 31 jsou opatfeny
dvéma brity nebo velmi Gzkymi ploskarm 38, jez jsou opét podbrouseny pod
zminénym thlem. Svym kulovym d&epem miZe byt kuZelik opfen bud na ro-
vinné plofe zikladni desky 31la, nebo muZe doléhat na bfit nebo velmi tzkou
plosku 36a, jak vyplyva z obr. 11, jeZ miZe byt umist€éna bud ve stfedu kuZeli-
ku, nebo pri nékterém z okraji kuloveho -Cela (jak je &arkované naznadeno) a
jeiiz pouZiti je zvla§té vyhodné, pokud jde o vylouceni nepfiznivého vlivu ne-
¢istot. Aby se zvét§ilo pfitlaeni kuZeliku smérem na bfit 36a a tim dosihlo
dal$sho zmens$eni vlivu neéistot, mtZe byt zdkladni deska 31a podle obr. 12
mirné sklonéna pod dhlem U viéi roviné bfiti 36 a 37, a tedy i vaéi roving,
v niZ rotuje kotou€ 31. KuZelik pak p#i priichodu méficim mistemn koni ne-
patrny pohyb ve sméru své osy vzhiru a je tfeci silou, vznikajici v dotycich
39 a 30, pritlaovdn na bfit 36a.
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Pro soudky je vyhodni tiprava podle obr. 13 a 14. Oba dotyky 9 a 10
maji na obr. 14 plochy 16 a 17 rovinné a paralelni. Tak je lhostejno, procha-
zi-li soudek mezi dotyky v poloze naznadené nebo opaéné Sir§im <elem wvzhi-
ru nebo dold. Plochy 18 ve vyfezech kotoufe 1 jsou opé&t rovinné a kolmé na
zékladni desku 11. Vymeénné &asti pro soudky jsou naprosto shodné s vymén-
nymi &istmi pro kulic¢ky.

Koneéné pro krouzky kuhckovych lozisek nebo jiné vilcové &asti je vy-
hodna dprava podle obr. 15 az 18. Oba dotyky 49 i 40 maji bfity nebo velmi
uzké plosky 46 a 47, zatimco vyfezy kotouée 41 mohou byt opatfeny bud ro-
vinnou plochou 48 kolmou na zakladni desku 41a podle obr. 14, nebo bfitem,
¢i velmi dzkou ploikou 48a podle. obr. 17. :

Kromé& popsanych piipadi jsou moZiné je§t€ é&etné jiné dpravy méficich
dotyklt pro jina télesa a jiné udely. Podle obr. 19 a 20 je moinp napi"iklad
kontrolovat mimo pramér kuzeliku také jeho vrcholovy thel. K méfeni priméru
slouzi dotyk 50 neseny ramenem 12 a snimaé& 15, zatimco k mé¥eni dhlu slou-
Zi dotyk 50a neseny ramenem l2a a snimaé& 15a.

Obdobnym uspofiddanim je také moZno méfit Ghlové uchylky vilcovych téles.

: | P¥edmét patentu

1. Zafizeni pro méfeni rofaénich souddsti, zejména ¢&4sti valivych loZisek,
vyznaéené tim, Ze kotoué¢ (1), rotujici nepferu$ovanym pohybem konstantni
ryrh]ostl mA na obvodu vyfezy (2) postupné& prochizejici plnicim mistem (3),
méFicim mistem (4) .a t¥idicimi misty (5) uspofadanymi v &isti obvodu kruhu
kolem kotoude (1).

2. Zafizeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze plnéni vyfezd (2) kotoude (1)
kontrolovanymi souéistmi (6) se dé&je dostfednym nebo tangencidlnim pohy-
bem vzhledem ke kotou& (1), ud&len? sm soulastem (6) rotu11cim podavacim
talifem (8) nebo podédvacim zafizenim pro pfimoéary pohyb, pFi¢emZ soutasti
(6) jsou do vy¥ezii (2) kotoude (1) dopravovany tfenim o povrch talife (8).

3. Zafizeni podle bodd 1 a 2 vyznadfené tim, Ze méfeni se providi za ne-
pteru§ovaného pohybu soudisti (6) mezi pevnym dotykem (9) a dotykem (10)
na vykyvném ramenu (12), pfi¢emz dotyky (9 a 10) jsou v rovin& pohybu té-
les (6) bud oba zaobleny, nebo jeden.z nich je px"'imkovy

4.. Zatizeni podle bodi 1 aZ 3 vyznafené tim, Ze dotyky (9 a 10), jakoZ
i kotou¢ jsou vyménné.

5. 'Zafizeni podIe bodad 1 aZ 4 vyznadené tim e biit nebo tzka plogka
(36a), o néZ se opira méfeny kuZelik, je ve sméru pohybu kuZeliku nak!onena :
o tihel (U) viéi rovin& obou dotyku (36 a 37).

6. Zafizeni podle bodii'1 aZ 5 vyznaené tim, Ze pro kontrolu uhlové -
chylky kuZeliku je cpatfeno dal§im dotykem (50a) na vykyvném ramenu (12a).

Severografia, n. p., zdvod 03
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